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Estes sistemas de troca rapida representam a interface entre o robo e a

mao presa. SISTEMA DE TROCA RAPIDA "'S"

Metade do sistema de mudanca rapida permanece sempre no robd,
enguanto que a sua parte oposta estd montada na mao presa. , : .
g g P P P _ Adaptavel a todos os sistemas de robo

Durante o funcionamento, as duas partes estao ligadas. , . e
_ Disponivel em quatro tamanhos LG
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_Nao é necessaria a desmontagem da mao presa

_ Rapida mudanca através de uma simples troca das placas de base e
; ) de acoplamentos de conexao rapida

CARACTERISTICAS DOS SISTEMAS DE TROCA RAPIDA FIPA
_ Disponivel placa base com compensacao por mola para absorcao de
possiveis desalinhamentos (GR05.023)

Gracas ao design pensado com foco claro na pratica do uso diario, as

solucdes FIPA combinam o manuseamento simples e rdpido com gran-

des niveis de seguranca. Os sistemas de troca rapida proporcionam:

_ Seguranca: conexao segura entre o robd e a mao presa, mesmo com
carga elevada e troca frequente de pecas da garra SISTEMA DE TROCA R[\P'DA ngR"

_ Velocidade: quando uma mao presa nova € montada no robd, o
alinhamento é preservado de modo a que, em pouco tempo, se proce-

da ao reajustamento depois de cada troca -@ do quadro: 50,90 € 150 mm

- Orientacao muito rapida e posicionamento exacto da mao presa no
robd - ligagao mecanica e pneumatica com um movimento de apenas
uma mao

_ Baixos custos: tempo minimo de inactividade

- O mapeamento correcto do ar comprimido
Outvos componentes: peam : ; primi
e das conexdes de vacuo € sempre garantido

- Tempo minimo de inactividade




