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MESAS INDEXADORAS DE POSICOES FIXAS | MESA ROTATIVA INDEXADA TC

MESA ROTATIVA INDEXADA TC: ,
CONFIAVEL. DURANTE TODA A VIDA UTIL

GARANTIA ESTENDIDA

Ao usar um de nossos controles de mesa indexadora, o desgaste
das lonas de freios & minimizado. Assim, a mesa rotativa indexada
praticamente ndo precisa de manutencgdo durante toda a vida Util.

E a garantia é estendida para quatro anos completos.
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Maquina especial para um fornecedor automotivo: a montagem de anéis
de vedagao para bombas de injecdo requer a mais alta precisdo. A mesa
rotativa indexada TC 150 com disco giratério adaptado garante isso.

Uma das mesas rotativas indexadas mais confiaveis e robustas no mundo. O seu parceiro preferido na tecnologia de automacao.
Extrema durabilidade e rapidez muito elevada. Atualmente, ja na terceira geragdo. Mesa indexadora robusta, com movimento
suave sem trancos nem choques, e extrema durabilidade. Ao usar um controle de mesa indexadora da WEISS, n6s aumentamos

a garantia de uma anos para quatro anos.

VANTAGENS

- Peca central estacionéria robusta
- Furo central grande
- Vedacao do disco com junta anti-sujeira

- Posicionamento preciso e altamente resistente
do disco

- Rolos de cames apoiados em rolamentos de agulha

- Carcaca de ferro fundido cinzento
- Disco rigido, superficie de fixagao de facil montagem
- Compensacao eletronica do desgaste (EWR)

- Alta precisdo — sempre com certificado de teste
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¥ B

A TC é uma das mesas rotativas indexadas mais confiadveis e robustas no mundo. Nossos rolos de cames de acionamento
tém o maior tamanho possivel, utilizando o comprimento completo do came.

Os tempos de comutagdo mais curtos
e uma vida util extremamente longa —
isso é alcancado através dos cames de
acionamento extremamente precisos
de nossa propria produgao.
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MESAS INDEXADORAS DE POSIGOES FIXAS | MESA ROTATIVA INDEXADA TC

CUMPRE O PROMETIDO —
1550 E UMA PROMESSA.

0 APOIO CORRETO MOVIMENTOS SUAVES

Para alcancar a qualidade e confiabilidade maximas, mesmo sob O caminho de rolamento curvilineo senoidal modificado permite
carga, todos os rolamentos funcionam em banho de 6leo, e os um movimento harménico muito suave. Este é o prérequisito para
rolos de cames dos discos sao apoiados em rolamentos de agulha. tempos de comutagdo mais curtos e uma vida Util mais longa.

Pos. 1 Pos. 2 Pos. 1 Pos. 2
= v Curva de velocidade a Curva de aceleragdo
TAO FLEXIVEL QUANTO SUA UTILIZACAO A LINHA CLEANLINE: PARA SALAS LIMPAS
O acionamento é basculdvel para baixo. Vocé mesmo pode realizar Disponivel também com certificacdo de sala limpa: A TC150T CL
a conversao. é certificada para o grau de pureza do ar 5, conforme a norma
SO 14644-1.
] E55s Fraunhofer
BNEESE TESTED
o DEVICE
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TC 120G

DADOS TECNICOS

Diametro maximo de montagem
recomendado:

aprox. 600 mm

Diametro do disco:

120 mm

Sentido de rotagao:

esquerda — direita ou alternado

Posi¢do de montagem:*

veja a pagina 47 — sob solicitacao,
também com a possibilidade de
parafusamento a partir de cima
(solicitar desenho)

Posicdes:

2,4,5,6,8,10,12, 16, 20, outras
posicdes sob solicitagdo

Precisdo de indexacéo (arc seg):

Posigdes 2-10: + 45"
Posicoes 12-20: + 55", precis@o maior
de posicionamento sob solicitacado

Frequéncia de operacgdes:

até aprox. 220 ciclos/min., depen-

dendo do momento de inércia de
massa e do angulo de rotagao

Precisdo de parada:

(no @ 120 mm)
Posigdes 2-10: + 0,013 mm
Posicdes 12-20: + 0,016 mm

Tensao:

230/400 V 50 Hz, 220/380 V 60 Hz
Tensao especial sob solicitagao

Max. circularidade disco:

(no @120 mm) 0,02 mm

Poténcia de acionamento:

0,045 - 0,12 kW; BG 56

Max. concentricidade:

0,02 mm

Peso:

18

22 kg

Paralelismo maximo da superficie do

disco em relagdo ao apoio da carcaga: (no @ 120 mm) 0,04 mm

*No caso de posicdes de montagem invertidas, entrar em contato com a WEISS.



MESAS INDEXADORAS DE POSIGOES FIXAS | MESA ROTATIVA INDEXADA TC

DIMENSOES

Caso vocé deseje realizar trabalhos de perfuragdo posteriores na mesa rotativa indexada, consulte conosco as profundidades de perfuragao permitidas.
A posigao exibida do disco giratdrio corresponde a posigao basica da mesa rotativa indexada (estado de fornecimento).
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Tolerancia maxima de torgao entre a pega central e o disco giratério: £180"
Tolerancia méxima de torgdo entre o disco giratério e a carcaga com mesa: +120"
Nota: Manter o motor e o freio acessiveis para o servico de assisténcia técnica!
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TC 120G

TABELA DE CARGA (no caso de cargas maiores ou tempos de comutag&o mais prolongados, procure nossa consultoria.)

Posicoes Nivel de velocidade
s a b c d e f g h i j
J max - - - 0,06 0.1 0,174 0,285 0,505 1.15 2,03 4,94
2 ts - - - 0,41 0,51 0,63 0.78 0.99 1,42 1,81 2,66
J max = 01 - 0,19 0,29 0,47 0,67 1,25 1,95 511 8,95 19,5
4 ts - 0,24 * 0,31 0,37 0,46 0,57 0,70 0.89 1,28 1,63 2,39
J max - 0,16 * 0,33 0,5 0,808 1,05 1,95 3 8,7 141 30,5
3 ts - 0,24 * 0,31 0,37 0.46 0,57 0,70 0,89 1,28 1,63 2,39
J max 0,136 * 0,23 ~ 0,408 0,62 1 1.5 2,70 4,4 10,7 18,8 44
6 ts 021 * 0,24 * 0,31 0,37 0.46 0,57 0,70 0,89 1,28 1,63 2,39
J max 0,248 * 041 ~ 0,85 1,28 2,07 2,1 5 18 214 349 15,5
8 ts 021 * 0,24 * 0,31 0,37 0,46 0,57 0,70 0,89 1,28 1,63 2,39
J max 035 * 0,57 * 1 1,51 2,44 4,08 6,55 10,7 21,8 35,5 76,8
10 ts 0,21 * 024 * 0,31 0,37 0,46 0.57 0,70 0.89 1,28 1.63 2,39
J max = = = = 0,47 * 0,67 1,25 1,95 5,08 8,9 19,6
12 ts - - - - 0,22 * 0,27 0,34 0,43 0,61 0,78 1,15
Jy 2 = - - 0,55 * 0,92 1.49 2,6 59 10,3 25,2
16 ts - - - - 022 * 0,27 0,34 0.43 0,61 0,78 1,15
J max - - - - 0,86 * 1.44 2,32 4,06 9,2 16,1 35,5
20 ts - - - - 022 * 0,27 0,34 0,43 0.61 0,78 1,15

J = momento de inércia de massa méax. permitido (kgm?) t, = tempo de comutacao (segundos). Dependendo do tamanho do motor, do sistema eletronico usado e
dos ajustes para a otimizagdo do tempo, o tempo de comutacao é medido, desde o sinal de inicio até o aviso elétrico de posicdo, em aprox. 80 até 130 ms a mais do
gue o valor da tabela. *EF2 - Controle recomendado para a compensagao do desgaste das lonas de freio (veja a pagina 58).

Nota sobre os tempos de comutacéo.

O tempo de rotacao real medido (desde o sinal de inicio até o aviso elétrico de posicdo) é composto pelo tempo de movimento de rotacéo, indicado na tabela,
juntamente com os tempos de perda relacionados ao tipo. Um fator importante sao os tempos de processamento de sinal elétrico, filtros de entrada, tempos de
inatividade mecanica dos motores, bem como o ajuste e a otimizacdo da posigdo de inicio ideal.

DADOS DE CARGA (para a pega central estacionaria)

'?_"'““'_ll M

momento de tombamento forga radial permitida na forga permitida agindo torque permitido na pega
permitido na peca central peca central verticalmente na peca central central
150 Nm 2000 N 3000N 120 Nm

DADOS DE CARGA (para o disco giratorio)

T e T

momento de tombamento forga radial permitida no forca de trabalho permitida (agindo verticalmente no torque permitido

permitido no disco disco indexador bloqueado disco indexador bloqueado dentro do @ nominal) no disco indexador bloqueado
indexador bloqueado

200 Nm 2000 N 3300N 120Nm

Cargas combinadas somente apés inspecao realizada pela WEISS.
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MESAS INDEXADORAS DE POSIGOES FIXAS | MESA ROTATIVA INDEXADA TC

TC 120G (a representacdo esquematica mostra uma TC 150T)
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TC 150T

DADOS TECNICOS

Diametro maximo de montagem
recomendado:

aprox. 800 mm

Posi¢do de montagem:*

veja a pagina 47

Diametro do disco:

150 mm

Sentido de rotagdo:

esquerda — direita ou alternado

Precisdo de indexacéo (arc seg):

Posigdes 2-12: + 30"
Posigdes 16-24: + 45" precisdo maior
de posicionamento sob solicitacado

Posicdes:

2,3,4,6,8,10,12, 16, 20, 24,
outras posicdes sob solicitagcédo

Frequéncia de operacdes:

até aprox. 230 ciclos/min., depen-
dendo do momento de inércia de
massa e angulo de rotagédo

Precisdo de parada:

(no @ 150 mm)
Posigdes 2-12: + 0,011 mm
Posicdes 16-24: + 0,016 mm

Max. circularidade do disco:

(no @150 mm) 0,01 mm

Max. concentricidade:

0,01 mm

Tensao:

230/400 V 50 Hz, 220/380 V 60 Hz,
Tensao especial sob solicitagao

Paralelismo maximo da superficie do

disco emrelacdo ao apoio da carcaca: (no @ 150 mm) 0,03 mm

Poténcia de acionamento:

0,045 - 0,12 kW; BG 56

Peso:

22

23 kg

@ interno minimo da base giratoria:

80 mm

*No caso de posicdes de montagem invertidas, entrar em contato com a WEISS.



MESAS INDEXADORAS DE POSIGOES FIXAS | MESA ROTATIVA INDEXADA TC

DIMENSOES

Caso vocé deseje realizar trabalhos de perfuragdo posteriores na mesa indexadora, consulte conosco as profundidades de perfuragdo permitidas.
A posigdo exibida do disco giratdrio corresponde a posigao basica da mesa indexadora (estado de fornecimento).
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Nota: Manter o motor e o freio acessiveis para o servigo de assisténcia técnica!
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TC 150T

TABELA DE CARGA (no caso de cargas maiores ou tempos de comutag&o mais prolongados, procure nossa consultoria.)

Posicoes Nivel de velocidade
s a b c d e f g h i j
J max = = - 0,09 0,149 0,255 0,415 0,73 1,67 2,93 112
2 ts - - - 0,43 0,53 0,66 0,81 1.03 1.47 1,88 2,76
J max S s = 0,14 0,23 0,39 0,63 11 2,53 4,43 10,7
3 ts - - - 0,43 0,53 0,66 0,81 1,03 1,47 1,88 2,76
J max = 011 ~* 0,23 0,37 0,59 0,75 1.4 2117 6.4 11,3 26,4
4 ts - 025 * 0,32 0,39 0.47 0.59 0,73 0,93 1,33 1,69 2,49
J max 0,155 * 0,26 * 0,53 0,8 1,29 1,69 3,15 4,9 13.9 24,3 59
6 ts 0,21 * 025 * 0,32 0,39 0,47 0.59 0,73 0,93 1,33 1,69 2,49
J max 0,28 * 0,46 * 0,96 1,62 2,61 3,02 5,61 8.1 25,3 48,8 105
8 ts 0,21 * 0,25 * 0,32 0,39 0,47 0,59 0,73 0,93 1,33 1,69 2,49
J max 044 ~ 0,72 * 1.42 2,14 3.45 4,72 8,80 13,5 36,8 61 132
10 ts 0,21 * 0,25 * 0.32 0.39 0,47 0,59 0,73 0,93 1,33 1,69 2,49
J max 0,64 * 1,04 ~ 1,82 2,75 4,42 6,8 11.9 19,8 45,2 13.4 158
12 ts 0,21 * 0,25 * 0,32 0.39 0,47 0,59 0,73 0,93 1,33 1,69 2,49
Jy = = - 0,55 0,88 1.34 2.4 39 9,5 16,7 40,6
16 ts - - - 0,19 0.23 0.29 0,35 0,45 0,64 0.81 1,20
Jy = - - 0,69 1.1 1,86 3,01 5,26 11,95 20,9 50,7
20 ts - - - 0,19 0,23 0.29 0.35 0,45 0,64 0,81 1,20
J max - = = 0,83 * 1,33 * 2,24 3,61 6,3 14,35 25,1 60,90
24 ts - - - 019 * 0,23 * 0,29 0.35 0,45 0,64 0,81 1,20

J = momento de inércia de massa méx. permitido (kgm?) t, = tempo de comutagéo (segundos). Dependendo do tamanho do motor, do sistema eletronico usado e
dos ajustes para a otimizagdo do tempo, o tempo de comutagao é medido, desde o sinal de inicio até o aviso elétrico de posicdo, em aprox. 80 até 130 ms a mais do
gue o valor da tabela. *EF2 - Controle recomendado para a compensacao do desgaste das lonas de freio (veja a pagina 58).

Nota sobre os tempos de comutagéo.

O tempo de rotacéo real medido (desde o sinal de inicio até o aviso elétrico de posigcdo) &€ composto pelo tempo de movimento de rotagédo, indicado na tabela,
juntamente com os tempos de perda relacionados ao tipo. Um fator importante sdo os tempos de processamento de sinal elétrico, filtros de entrada, tempos de
inatividade mecanica dos motores, bem como o ajuste e a otimizacdo da posicédo de inicio ideal.

DADOS DE CARGA (para a peca central estacionaria)

T T

momento de tombamento forca radial permitida na forca permitida agindo torque permitido na pega
permitido na peca central peca central verticalmente na peca central central
200Nm 2500 N 3500N 150 Nm

DADOS DE CARGA (para o disco giratorio)

e = 1o,

momento de tombamento forga radial permitida no forga de trabalho permitida (agindo verticalmente no torque permitido

permitido no disco disco indexador bloqueado disco indexador bloqueado dentro do @ nominal) no disco indexador bloqueado
indexador bloqueado

500 Nm 6000 N 5500N 150 Nm

Cargas combinadas somente apés inspecgéo realizada pela WEISS.
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MESAS INDEXADORAS DE POSIGOES FIXAS | MESA ROTATIVA INDEXADA TC

TC150T
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TC 220T

DADOS TECNICOS

Diametro maximo de montagem
recomendado:

aprox. 1100 mm

Diametro do disco:

220 mm

Sentido de rotagdo:

esquerda — direita ou alternado

Precisdo de indexacéo (arc seg):

Posigdes 2-12: + 20"

Posicdes 16-24: + 30"

Posigdes 30-36: + 40" precisdo maior
de posicionamento sob solicitagado

Posicdes:

2,3,4,6,8,10,12, 16, 20, 24, 30, 36,
outras posicdes sob solicitagcado

Frequéncia de operacdes:

até aprox. 220 ciclos/min., depen-
dendo do momento de inércia de
massa e do angulo de rotagao

Precisdo de parada:

(no @220 mm)

Posi¢oes 2-12: + 0,011 mm
Posigdes 16-24: + 0,016 mm
Posicdes 30-36: + 0,021 mm

Max. circularidade do disco:

(no @220 mm) 0,01 mm

Tensao:

230/400 V 50 Hz, 220/380 V 60 Hz,
Tensao especial sob solicitagao

Max. circularidade do disco:

0,01 mm

Poténcia de acionamento:

0,045 - 0,37 kW; BG 56/63/71

Paralelismo méaximo da superficiedo

disco em relacao ao apoio da carcaga:

(no @220 mm) 0,03 mm

Peso:

44 kg

Posicdo de montagem:*

26

veja a pagina 47

@ interno minimo da base giratoria:

96 mm

* No caso de posicdes de montagem invertidas, entrar em contato com a WEISS.



MESAS INDEXADORAS DE POSIGOES FIXAS | MESA ROTATIVA INDEXADA TC

DIMENSOES
Caso vocé deseje realizar trabalhos de perfuragdo posteriores na mesa indexadora, consulte conosco as profundidades de perfuragdo permitidas.
A posigdo exibida do disco giratdrio corresponde a posigao basica da mesa indexadora (estado de fornecimento).
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TC 220T

TABELA DE CARGA (no caso de cargas maiores ou tempos de comutag&o mais prolongados, procure nossa consultoria.)

Posicoes Nivel de velocidade
b c d e f g h i i k | m n 0
J max = = 0,15 0,36 0,58 0,76 1.3 2,02 3,55 96 13,30 356 96 167
2 ts - - 0,35 0,50 0.60 0,67 0,84 1,02 1,30 1,99 | 2,30 | 353 542 691
J max = 018 * 03 0,69 1,09 1.43 2.4 3,713 6,54 17,65 24,55 65,5 176 308
3 ts - 029 * 0,35 0,50 0.60 0,67 0.84 1,02 1,30 1,99 | 2,30 | 3,53 542 691
J max 012 * 0,24 * 0,46 1,34 2,38 3,36 6,6 11,6 17,3 31,5 485 144 340 552
4 ts 022 *| 026 * 0,32 0,45 0,54 0,61 0.76 0,92 1.17 1,80 2,07 317 | 4838 6,22
J max 031 * 058 * 1,06 3,05 5.4 1,6 14,9 24,9 26 70,9 109 324 765 | 1240
6 ts 022 *| 026 * 0,32 0,45 0,54 0,61 0.76 0,92 1.17 1,80 2,07 317 @ 488 6,22
J max 058 * 1,06 * 1,92 5,44 9,63 13,55 19,05 33,5 46,2 126 195 495 1170 1900
8 ts 022 *| 026 * 0,32 0,45 0.54 0,61 0.76 0,92 1.17 1.80 | 2,07 317 | 488 6,22
J max 092 * 167 * 3,01 8,48 14,55 18,88 29,8 48,7 12 192 257 600 1420 2300
10 ts 022 *| 026 * 0,32 0,45 0,54 0,61 0,76 0,92 1,17 1,80 | 2,07 317 | 488 6,22
J max 1,34 * 241 * 435 10,7 16 20,1 315 45,9 746 176,4 2352 551 1300 2110
12 ts 022 *| 026 * 0,32 0,45 0.54 0,61 0.76 0,92 1.17 1,80 2,07 317 @ 488 6,22
Jy S = - 2 7 31 403 6,74 9,95 18,2 491 68,30 182 490 855
16 ts - - - 022 *| 026 * 029 0,37 0,44 0,56 = 0,86 1,00 1,53 | 2,35 2,99
Jy - - - 3056 472 * 6,14 10,2 15,6 21,7 681 90,9 213 500 815
20 ts - - - 022 * 026 * 029 0,37 0,44 056 @ 0,86 1,00 1,53 | 2,35 2,99
Jy - - - 367 * 568 * 738 * 12,35 19 333 817 109 255 600 980
24 ts - - - 022 * 026 * 029* 1037 0,44 0.56 = 0,86 1,00 1,53 | 2,35 2,99
Jy = = 5 = - 359 * 601 * 929 * 162 43,7 609 162 420 680
30 ts - - - - - 019 * 024 * 029 * 037 057 065 1,00 1,54 1,96
J max = s > - - 432 * 17123 * 1115° 195 52 69,5 163 385 625
36 ts - - - - - 019 * 024 * 029* 037 057 065 1,00 1,54 1,96

Cargas ao usar o motor BG 71

Posicdes Nivel de velocidade
b c d e f g h i i k | m n 0

J max 019 ~* 0,37 * 0,69 1,97 35 4,61 - - - - - - - -
4 ts 0,22 * 0,26 * 0,32 0,45 0,54 0,61

Jmax 048 * 087 * 1,59 4,53 1.45 - - - - - - - - -
6 ts 0,22 * 0,26 * 0,32 0,45 0,54

J max 087 ~ 1,58 * 2,85 6,92 10,7 - - - - - - - - -
8 ts 0,22 * 0,26 * 0,32 0,45 0,54

J max 1,37 * 248 * 4,24 9,4 - - - - - - - - - -
10 ts 0,22 * 0,26 * 0,32 0,45

Jlmax 1,96 * 3,08 * - - - - - - - - - - - -
12

ts 0,22 * 0,26 *

J = momento de inércia de massa maéx. permitido (kgm?) t; = tempo de comutagéo (segundos). Dependendo do tamanho do motor, do sistema eletrénico usado e
dos ajustes para a otimizagdo do tempo, o tempo de comutacao é medido, desde o sinal de inicio até o aviso elétrico de posicao, em aprox. 80 até 130 ms a mais do
gue o valor da tabela. *EF2 - Controle recomendado para a compensacao do desgaste das lonas de freio (veja a pagina 58).

Os valores da tabela 2 sdo indicados para 0 momento de massa méaxima admissivel de inércia ao usar carcaga do motor tamanho 71.

Nota sobre os tempos de comutacao

O tempo de rotacao real medido (desde o sinal de inicio até o aviso elétrico de posicdo) é composto pelo tempo de movimento de rotacédo, indicado na tabela,
juntamente com os tempos de perda relacionados ao tipo. Um fator importante sdo os tempos de processamento de sinal elétrico, filtros de entrada, tempos de
inatividade mecéanica dos motores, bem como o ajuste e a otimizagao da posi¢do de inicio ideal.
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MESAS INDEXADORAS DE POSIGOES FIXAS | MESA ROTATIVA INDEXADA TC

DADOS DE CARGA (para a pega central estacionaria)

-
-t '
momento de tombamento forca radial permitida na forca permitida agindo torque permitido na peca
permitido na peca central peca central verticalmente na peca centrald central
300 Nm 4000 N 5000N 200 Nm

DADOS DE CARGA (para o disco giratorio)

-
I s
momento de tombamento forga radial permitida no forga de trabalho permitida (agindo verticalmente no torque permitido
permitido no disco disco indexador bloqueado disco indexador bloqueado dentro do @ nominal) no disco indexador bloqueado

indexador bloqueado
700 Nm 8000 N 7500N 200 Nm

Cargas combinadas somente apos inspecao realizada pela WEISS.
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TC 320T

DADOS TECNICOS

Diametro maximo de montagem
recomendado:

aprox. 1400 mm

Diametro do disco:

320 mm

Sentido de rotagdo:

esquerda — direita ou alternado

Precisdo de indexacéo (arc seg):

Posigdes 2-12: + 20"

Posicdes 16-24: + 30"

Posigdes 30-36: + 35" precisdo maior
de posicionamento sob solicitagado

Posigdes:

2,3,4,6,8,10, 12, 16, 20, 24, 30, 36,

outras posicdes sob solicitagcado

Frequéncia de operacdes:

até aprox. 200 ciclos/min., depen-
dendo do momento de inércia de
massa e do angulo de rotagao

Precisdo de parada:

(no @ 320 mm)

Posicoes 2-12: + 0,016 mm
Posigdes 16-24: + 0,023 mm
Posicdes 30-36: + 0,027 mm

Max. circularidade do disco:

(no @320 mm) 0,01 mm

Tensdo:

230/400 V 50 Hz, 220/380 V 60 Hz,
Tensao especial sob solicitagao

Max. circularidade:

0,01 mm

Poténcia de acionamento:

0,18-1,1kW; BG 71/80

Paralelismo méaximo da superficiedo
disco em relag@o ao apoio da carcaca:

(no @320 mm) 0,03 mm

Peso:

112 kg

Posicdo de montagem:*

30

veja a pagina 47

@ interno minimo da base giratoria:

* No caso de posicdes de montagem invertidas, entrar em contato com a WEISS.

150 mm



MESAS INDEXADORAS DE POSIGOES FIXAS | MESA ROTATIVA INDEXADA TC

DIMENSOES

Caso vocé deseje realizar trabalhos de perfuragdo posteriores na mesa indexadora, consulte conosco as profundidades de perfuragdo permitidas. A
posigdo exibida do disco giratorio corresponde a posig&o basica da mesa indexadora (estado de fornecimento).
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Tolerancia méxima de torcéo entre a peca central e o disco giratério: +130"
Tolerancia méxima de torgdo entre o disco giratério e a carcaga com mesa: +80"
Nota: Manter o motor e o freio acessiveis para o servigo de assisténcia técnica!



TC 320T

TABELA DE CARGA (no caso de cargas maiores ou tempos de comutag&o mais prolongados, procure nossa consultoria.)

Posicdes Nivel de velocidade
s a b c d e f g h i i k | m n (] p q
J max - s - - - 267 351 43 627 979 18 27,3 366 72 | 955 106 143 214
2 ts 061 069 075 089 106 137 164 207 264 304 33 372 455
J max s s - - 315 4,26 558 6,81 103 153 281 426 728 127 175 212 280 446
3 ts 054 061 069 0,75 089 1,06 137 164 207 264 304 33 372 455
Jmax 1,62% 295 459 56 733 983 118 152 234 318 581 834 109 215 285 318 427 640
4 ts 03 * 036* 042 045 051 057 064 07 08 099 1,28 153 193 246 283 3,08 3,47 425
Jmax 39 * 689° 957 116 151 202 262 319 48 711 129 187 246 485 641 716 961 | 1440
6 ts 03 * 036* 042 045 051 057 o064 07 083 099 128 153 193 246 283 3,08 347 4,25
J max 71 * 12,4 18,97 24,2 314 42 54,4 66,1 984 128 233 334 439 862 1140 1270 1700 2560
8 ts 03 * 036* 042 045 051 057 o064 07 083 099 128 153 193 246 283 308 347 4,25
Jmax 10 * 1719% 23,7 288 375 50 648 787 118 174 318 456 615 1170 1550 1780 2330 3500
10 ts 029* 03* 04 044 049 055 062 067 08 095|124 148 187 238 273 | 297 335 41
Jmax 135% 20,7* 28,6 34,7 | 451 601 77,9 94,7 142 210 382 547 871 1410 1860 2200 2800 4200
12 ts 029 035* 04 044|049 055 062 067 08 095 124 148 187|238 273 297 335 41
Jy = = - - 815* 109* 142 17,2 26 385 704 105 138 271 359 400 538 806
16 ts 0,22* 0,25* 0,28 03 036 042 055 066 083 106 121 132 1,49 182
Jy = - - - | 1229" 164* 21,3 259 37,7 57,7 105 159 215 424 561 626 841 1260
20 ts 022* 0,25* 0,28 03 036 042 055 066 083 106 121 132 1,49 182
Jy - - - - - 1724* 223 27,2 409 605 110 167 285 498 686 872 1100 1650
24 ts 0,25 028 03 036 042 055 066 083 106 1,21 1,32 1,49 1,82
Jy o = = - - - - 1416 21,3* 31,6 57,7 875 143 260 359 418 560 840
30 ts 02* 024* 028 037 044 055 07 081 088 099 121
J max = = = - - - - 17,03* 256* 379 693 103 179 308 431 581 738 1100
36 ts 02* 024* 028 037 044 055 07 081 088099 1,21

J = momento de inércia de massa méx. permitido (kgm?) t; = tempo de comutagéo (segundos). Dependendo do tamanho do motor, do sistema eletronico usado e
dos ajustes para a otimizagdo do tempo, o tempo de comutacao é medido, desde o sinal de inicio até o aviso elétrico de posicdo, em aprox. 80 até 130 ms a mais do
que o valor da tabela. *EF2 - Controle recomendado para a compensacao do desgaste das lonas de freio (veja a pagina 58).

Nota sobre os tempos de comutagéo:
O tempo de rotacéo real medido (desde o sinal de inicio até o aviso elétrico de posigdo) € composto pelo tempo de movimento de rotagdo indicado nas tabelas
e os tempos de perda relacionados ao tipo. Um fator importante sdo os tempos de processamento de sinal elétrico, filtros de entrada, tempos de inatividade

mecénica dos motores, bem como o ajuste e a otimizagdo da posigdo de inicio ideal.

DADOS DE CARGA (para a peca central estacionaria)

-

T

momento de tombamento

forca radial permitida na

T

forga permitida agindo

torque permitido na peca

permitido na peca central peca central verticalmente na peca central central
1800 Nm 10000 N 18000 N 800 Nm
DADOS DE CARGA (para o disco giratério)

1

momento de tombamento

permitido no disco
indexador bloqueado

2250 Nm

Cargas combinadas somente apds inspecao realizada pela WEISS.

32

forga radial permitida no

disco indexador bloqueado

15000 N

forga de trabalho permitida (agindo verticalmente no
disco indexador bloqueado dentro do @ nominal)

15000 N

, s} "\'.":
ol ')

torque permitido

no disco indexador bloqueado

600Nm
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TC 500T

DADOS TECNICOS

Diametro maximo de montagem
recomendado:

aprox. 2000 mm

Posicdo de montagem:*

veja a pagina 47

Diametro do disco:

500 mm

Sentido de rotagdo:

esquerda — direita ou alternado

Precisdo de indexagdo (arc seg):

Posigdes 2-12: + 15"
Posicdes 16-48: + 20" precisao maior
de posicionamento sob solicitagdo

Posigdes:

2,3,4,6,8,10,12, 16, 20, 24, 30, 36, 48,
outras posicdes sob solicitagao

Frequéncia de operacdes:

até aprox. 180 ciclos/min., depen-

Precisdo de parada:

(no @500 mm)
Posigdes 2-12: + 0,018 mm
Posicdes 16-48: + 0,024 mm

L Max. circularidade do disco: (no @500 mm) 0,015 mm
dendo do momento de inércia de
massa e angulo de rotagdo Max. concentricidade: 0,015 mm
Tensdo: 230/400 V 50 Hz, 220/380 V 60 Hz, Paralelismo maximo da superficie do
Tensao especial sob solicitagao disco em relacdo ao apoio da carcaga: (am @ 500 mm) 0,03 mm
Poténcia de acionamento: 0,18 - 2,2 kW; BG 71/80/90 @ interno minimo da base giratéria: 242 mm

Peso:

34

305 kg

*No caso de posicdes de montagem invertidas, entrar em contato com a WEISS.



MESAS INDEXADORAS DE POSIGOES FIXAS | MESA ROTATIVA INDEXADA TC

DIMENSOES

Caso vocé deseje realizar trabalhos de perfuragdo posteriores na mesa indexadora, consulte conosco as profundidades de perfuragdo permitidas.

A posigdo exibida do disco giratdrio corresponde a posigao basica da mesa indexadora (estado de fornecimento).
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Tolerancia méxima de torcao entre a peca central e o disco giratério: +75"
Tolerdncia méxima de torcao entre o disco giratério e a carcaga com mesa: £55"
Nota: Manter o motor e o freio acessiveis para o servigo de assisténcia técnica!



TC 500T

TABELA DE CARGA (no caso de cargas maiores ou tempos de comutag&o mais prolongados, procure nossa consultoria.)

Posicoes Nivel de velocidade
s a b c d e f g h i j k | m n 0 p q

J max - - - 6,2 9.3 12 18 243 364 556 100 172 233 274 474 805 1010 1650
2 ts 068 079 o087 102|116 | 1,36 1,66 210 267 3,02 326 428 580 626 8,23
J max - - - 78 115 149 221 29,7 442 70,7 121 213 282 337 634 1270 1520 2850
3 ts 068 079 o087 102|116 | 1,36 166 210 267 3,02 326 428 580 626 823
J max - 71 * 10,6 18 259 329 481 64 946 150 257 450 595 710 1260 2150 2710 4430
4 ts 0,43* 050 o061 071 079 092 104 123 150 189 241 272 293 385 522 564 7,40
Jmax  10,2* 14,7% 22,20 359 511 644 935 124 182 289 493 862 1140 1360 2550 4840 6100 9980
6 ts 0,37* 0,43* 050 o061 071 079 092 104 123 | 150 1,89 241 272 293 385 522 564 7,40
Jmax  23,8% 34,2 49 795 112 140 204 270 397 628 1070 1850 2350 2740 4740 8620 10100 17500
8 ts 0,37* 0,43* 050 o061 071 079 092 104 123 150 1,89 241 272 293 38 522 564 7,40
Jmax  30,2° 431° 61,5 99,7 140 177 255 338 497 785 1330 2330 2980 3480 6010 11000 12800 22000
10 ts 0,37* 0,43* 050 o061 071 079 092 104 123 150 189 241 272 293 385 522 564 7,40
Jmax 365 52 * 733 120 | 169 212 307 406 595 941 1600 2300 3580 4180 7210 13200 15400 26600
12 ts 0,37* 0,43* 050 061|071 079 092 104 123 150 1,89 241 272 293 385 522 564 7,40
Jy - - 11,7 19,8* 28,4 36 52,6 70 103 164 280 490 629 775 1450 2920 3480 6230
16 ts 0.22* 027* 032 035 041 046 055 067 084 107 121 130 1,71 232 | 250 3,29
Jy = - - 31,8 453 57,2 831 110 162 257 439 768 1010 1210 2270 4340 5060 8750
20 ts 0,27 032 035 04 046 055 067 084 107 121 130 1,71 232 | 250 3,29
Jy - - - 385 54,7 68,2 100 132 193 309 528 923 1220 1450 2700 5200 6080 10500
24 ts 0,27 032 | 035 041 046 055 067 084 107 121 130 1,717 232 250 3,29
Jy - - - - - 349 509* 67,8 100 158 271 455 629 751 1400 2820 3370 5830
30 ts 0,23* 0,27 031 036 044 056 071 080 087 114 155 167 219
J max - - - - - 34,2 498 66,4 981 155 266 466 616 736 1350 2470 2880 4950
36 ts 0,23 0,27 031 036 044 056 071 080 087 114 155 167 219
J max - - - - - 46,2 67,1* 893 131 208 356 623 824 984 1800 3300 3850 6650
48 ts 0,23* 0,27 031 036 044 056 071 080 087 114 155 167 219

J = momento de inércia de massa méx. permitido (kgm?) t, = tempo de comutacéo (segundos). Dependendo do tamanho do motor, do sistema eletronico usado e
dos ajustes para a otimizagao do tempo, o tempo de comutagao é medido, desde o sinal de inicio até o aviso elétrico de posicdo, em aprox. 80 até 130 ms a mais do
gue o valor da tabela. *EF2 - Controle recomendado para a compensacao do desgaste das lonas de freio (veja a pagina 58).

Nota sobre os tempos de comutagéo: O tempo de rotagao real medido (desde o sinal de inicio até o aviso elétrico de posicdo) &€ composto pelo tempo de movimento
de rotagao, indicado na tabela, juntamente com os tempos de perda relacionados ao tipo. Um fator importante sdo os tempos de processamento de sinal elétrico,
filtros de entrada, tempos de inatividade mecéanica dos motores, bem como o ajuste e a otimizagdo da posicdo de inicio ideal.

DADOS DE CARGA

-

_-»._.'
T n

momento de tombamento

(para a peca central estacionaria)

forga radial permitida na

(-

forca permitida agindo

torque permitido na peca

permitido na pecga central peca central verticalmente na peca central central
2500 Nm 15000 N 25000N 1100 Nm
DADOS DE CARGA  (para o disco giratdrio)

i ‘ J’ ==

momento de tombamento

permitido no disco
indexador bloqueado

6000 Nm

Cargas combinadas somente apés inspecao realizada pela WEISS.
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25000 N

forca radial permitida no
disco indexador bloqueado

B ——

1

forga de trabalho permitida (agindo verticalmente no

disco indexador bloqueado dentro do @ nominal)

25000N

[ 2] = \'.‘:
ol 0

torque permitido

no disco indexador bloqueado

1000 Nm
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TC 700T

DADOS TECNICOS

Diametro maximo de montagem
recomendado:

aprox. 3000 mm

Diametro do disco:

700 mm

Precisdo de indexacgdo (arc seg):

Posigdes 2-12: + 12"
Posicdes 16-60: + 16 precisao maior
de posicionamento sob solicitagdo

Sentido de rotagdo:

esquerda — direita ou alternado

Posigdes:

2,3,4,6,8,10, 12,16, 20, 24, 30, 36, 48,

60, outras posicdes sob solicitagdo

Precisé@o de parada:

(no @700 mm)
Posigdes 2-12: + 0,021 mm
Posicdes 16-60: + 0,027 mm

Frequéncia de operacdes:

até aprox. 100 ciclos/min., depen-
dendo do momento de inércia de
massa e angulo de rotagdo

Tensdo:

230/400 V 50 Hz, 220/380 V 60 Hz
Tensao especial sob solicitagao

Poténcia de acionamento:

0,25 - 3 kW; BG 71/80/90/100

Peso:

660 kg

Posicdo de montagem:*

38

veja a pagina 47

Max. circularidade do disco: (no @700 mm) 0,015 mm
Max. concentricidade: 0,015 mm

Paralelismo maximo da superficie do

disco em relag@o ao apoio da carcaca: (no @700 mm) 0,03 mm
@ interno minimo da base giratéria: 242 mm

*No caso de posi¢cdes de montagem invertidas, entrar em contato com a WEISS.



MESAS INDEXADORAS DE POSIGOES FIXAS | MESA ROTATIVA INDEXADA TC

DIMENSOES

Caso vocé deseje realizar trabalhos de perfuragdo posteriores na mesa indexadora, consulte conosco as profundidades de perfuragdo permitidas.
A posigdo exibida do disco giratdrio corresponde a posigao basica da mesa indexadora (estado de fornecimento).
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Tolerancia méxima de torcéo entre o disco giratério e a carcaga com mesa: +40"
Nota: Manter o motor e o freio acessiveis para o servigo de assisténcia técnica!



TC 700T

TABELA DE CARGA (no caso de cargas maiores ou tempos de comutag&o mais prolongados, procure nossa consultoria.)

Posicoes Nivel de velocidade
s a b c d e f g h i j k | m ]
J max - 9 19 37 56,7 104 149 213 335 587 1010 1650 2920 4650 6700
2 ts 0.69 0,81 0,98 1.14 1,46 1,69 1,96 2,40 3,01 3,84 4,70 6,18 1,37 9,04
Jimax - 24 37,6 62,4 93.4 165 239 340 547 927 1620 2590 4850 7320 11700
3 ts 0,69 0,81 0,98 1.14 1,46 1,69 1,96 2,40 3,01 3,84 4,70 6,18 7,37 9,04
J max 20 36 62 115 169 294 424 601 909 1630 2730 4550 7800 12500 17900
4 ts 0.53 0,62 0.73 0,88 1,03 1,31 1,52 1,76 2,16 2,11 3.45 4,23 5,56 6.64 8,13
J max 53 90 149 233 342 604 845 1190 1910 3230 5640 9020 16900 25300 40300
6 ts 0,53 0,62 0,73 0,88 1,03 1,31 1,52 1,76 2,16 2,71 3,45 4,23 5,56 6,64 8,13
J max 101 166 2170 484 702 1200 1720 2430 3650 6560 10900 18300 31200 48800 71500
8 ts 0,53 0,62 0,73 0.88 1,03 1,31 1,52 1,76 2,16 2,71 3,45 4,23 5,56 6,64 8,13
J max 161 263 412 641 900 1630 2280 3220 5150 8670 15100 24200 41800 59500 89500
10 ts 0,53 0.62 0,73 0,88 1,03 1,31 1,52 1,76 2,16 2,71 3,45 4,23 5,56 6.64 8,13
J max 236 360 518 803 1170 2050 2850 4040 6460 10900 19000 29100 50200 71500 107000
12 ts 0,53 0,62 0,73 0,88 1,03 1,31 1,52 1,76 2,16 2,71 3,45 4,23 5,56 6,64 8,13
Jy - - - - 195 346 486 688 1100 1850 3250 5210 9760 14600 23400
16 ts 0,46 0,58 0,67 0,78 0,96 1,20 1,53 1,88 2,47 2,95 3,62
Jy = - - - 302 533 147 1050 1690 2850 4980 7960 14900 22400 35400
20 ts 0,46 0.58 0,67 0.78 0,96 1,20 1,53 1,88 2,47 2,95 3,62
Jy - - - - 364 642 898 1270 2030 3430 5990 9570 17900 26800 42400
24 ts 0,46 0,58 0,67 0,78 0,96 1,20 1,53 1,88 2,47 2,95 3,62
Jy - - - - - 179 252 356 577 978 1710 2740 5130 7710 12300
30 ts 0.39 0.45 0,52 0.64 0,80 1,02 1,25 1,65 1.97 2,41
J max - - - - - 216 304 432 694 1170 2040 3280 6160 9250 14700
36 ts 0,39 0,45 0,52 0,64 0,80 1,02 1,25 1,65 1,97 2,41
J max - - - - - 291 408 579 930 1570 2740 4390 8240 12300 19700
48 ts 0,39 0.45 0,52 0,64 0.80 1,02 1,25 1,65 1,97 2,41
J max - - - - - 250 351 498 800 1350 2360 3780 7100 10600 17000
60 ts 0,39 0.45 0,52 0.64 0,80 1,02 1,25 1,65 1.97 2,41

J = momento de inércia de massa méx. permitido (kgm?) t, = tempo de comutacao (segundos). Dependendo do tamanho do motor, do sistema eletronico usado e
dos ajustes para a otimizagdo do tempo, o tempo de comutacao é medido, desde o sinal de inicio até o aviso elétrico de posicdo, em aprox. 80 até 130 ms a mais do
que o valor da tabela. EF2 - Controle recomendado para a compensacao do desgaste das lonas de freio (veja a pagina 58).

DADOS DE CARGA (para a pega central estacionaria)

-

T

momento de tombamento

forca radial permitida na

1

(-

forca permitida agindo

torque permitido na pecga

permitido na pega central peca central verticalmente na peca central central
3000 Nm 17000 N 30000 N 1400 Nm
DADOS DE CARGA (para o disco giratério)

=] ‘ J’ e amed

momento de tombamento

permitido no disco
indexador bloqueado

10000 Nm

Cargas combinadas somente apés inspecao realizada pela WEISS.
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forga radial permitida no

disco indexador bloqueado

30000N

B ——

1

forga de trabalho permitida (agindo verticalmente no

disco indexador bloqueado dentro do @ nominal)

40000N

’ ¥ "\'.‘:

al ' 0
torque permitido
no disco indexador bloqueado

1700 Nm
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DADOS TECNICOS

Diametro maximo de montagem
recomendado:

aprox. 5000 mm

Posicdo de montagem:

veja a pagina 47

Diametro do disco:

1000 mm

Precisdo de indexacéo (arc seg):

Posigdes 2-20: + 12"
Posigdes 24-36: + 16”

Sentido de rotagdo:

esquerda — direita ou alternado

Posigdes:

2,3,4,6,8,10,12, 16, 20, 24, 36,
outras posigdes sob solicitagao

Precisao de parada:

(no @ 1000 mm)
Posigdes 2-20: + 0,029 mm
Posicoes 24-36: + 0,039 mm

Frequéncia de operacdes:

até aprox. 80 ciclos/min., depen-
dendo do momento de inércia de
massa e angulo de rotagdo

Max. circularidade do disco:

(no @ 1000 mm) 0,03 mm

Max. concentricidade:

0,03 mm

Tensdo:

230/400 V 50 Hz, 220/380 V 60 Hz
Tensao especial sob solicitagao

Paralelismo méaximo da superficie do

disco em relag@o ao apoio da carcaga:

(no @ 1000 mm) 0,05 mm

Poténcia de acionamento:

0,55 - 3 kW; BG 90/100

Peso:

42

1530 kg

@ interno minimo da base giratéria:

522 mm
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DIMENSOES

Caso vocé deseje realizar trabalhos de perfuragdo posteriores na mesa indexadora, consulte conosco as profundidades de perfuragdo permitidas.
A posigdo exibida do disco giratdrio corresponde a posigao basica da mesa indexadora (estado de fornecimento).

Aresta fundida ndo usinada
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estaciondrio

Conexodes do motor

Tolerancia méxima de torcao entre a peca central e o disco giratério: 45"
Toleradncia méxima de torcao entre o disco giratério e a carcaga com mesa: 35"
Nota: Manter o motor e o freio acessiveis para o servigo de assisténcia técnica!
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TABELA DE CARGA (no caso de cargas maiores ou tempos de comutag&o mais prolongados, procure nossa consultoria.)

Posicoes Nivel de velocidade
a b c d e f g h i i

J max 108 173 333 695 1130 1930 2820 4910 14900 19700

2 ts 1,28 1,50 1,92 2,57 3.15 3.96 5,04 6.18 10,74 12,33
J max 182 280 521 1060 1720 2920 4670 8230 29400 40500

3 ts 1,28 1,50 1,92 2,57 3,15 3,96 5,04 6,18 10,74 12,33
J max 406 604 1080 1990 3410 5370 7600 13200 39900 52700

4 ts 1.15 1,35 1,73 2,32 2,84 3,56 4,54 5,56 9,67 11,10
J max 807 1180 2100 4170 6680 11200 17100 29700 89900 118000

6 ts 1,15 1,35 1.73 2,32 2,84 3,56 4,54 5,56 9,67 11,10
J max 1710 2480 4380 8080 13700 21600 30500 52900 160000 210000

8 ts 1,15 1,35 1,73 2,32 2,84 3,56 4,54 5,56 9,67 11,10
J max 2147 3110 5480 10800 17300 28100 35000 64400 207000 273000

10 ts 1.15 1.35 1.73 2,32 2,84 3,56 4,54 5,56 9,67 11,10
J max 2585 3750 6590 13000 20800 33700 54800 82400 249000 328000

12 ts 1,15 1,35 1,73 2,32 2,84 3,56 4,54 5,56 9,67 11,10
Jy 3459 5010 8800 17300 271700 45000 73000 109000 332000 437000

16 ts 1.15 1,35 1.73 2,32 2,84 3,56 4,54 5,56 9,67 11,10
Jy 730 1070 1900 3780 6070 10200 17600 28600 98400 129000

24 ts 0,51 0.60 0,77 1,03 1,26 1,58 2,02 2,47 4,30 4,93
J max - - 1109 2220 3570 6040 10500 16900 60400 83000

36 ts - - 0,51 0.69 0.84 1,06 1,34 1,65 2,86 3,29

J = momento de inércia de massa méax. permitido (kgm?) t; = tempo de comutagéo (segundos). Dependendo do tamanho do motor, do sistema eletronico usado e
dos ajustes para a otimizagdo do tempo, o tempo de comutagao é medido, desde o sinal de inicio até o aviso elétrico de posicdo, em aprox. 80 até 130 ms a mais do
que o valor da tabela.

EF2 - Controle recomendado para a compensacao do desgaste das lonas de freio (veja a pagina 58).

DADOS DE CARGA (para a peca central estacionéria)

- '
== ' r="a1
i = W
1 [
momento de tombamento forga radial permitida na forga permitida agindo torque permitido na pega
permitido na peca central peca central verticalmente na peca central central
5000 Nm 17000 N 40000 N 1800 Nm

DADOS DE CARGA (para o disco giratério)

- 'L =D
P ) Voo -
= P — |
i al’ #o
| l_ l =

momento de tombamento forga radial permitida no forca de trabalho permitida (agindo verticalmente no torque permitido

permitido no disco disco indexador bloqueado disco indexador bloqueado dentro do @ nominal) no disco indexador bloqueado
indexador bloqueado

13000 Nm 45000 N 80000N 2200Nm

Cargas combinadas somente apés inspecao realizada pela WEISS.
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PRINCiPIOS BASICOS DE CALCULO

1600
1500
1400
1300
1200
1100
1000
0900
0800
0700
0600
0500
0400
0300
0200
0100

10 20 30 40 50 60 70 80 90

x = radiano em pm
y =02 mm

=== Precisdo da posi¢do dependendo do @

Precisao nominal da posigéo = + TXDXxTg
D = @ - Circulo primitivo 360 x 3600
T, = Precisédo do catalogo

Precisdo de planicidade para disco indexador adicional

Qual. batimento  Qual. batimento

Diametro Espessura circ. axial A circ. axial B
(mm) (mm) (mm) (mm)
R R 015
T I 0
0 oot 020
R I 025
sk I 050
R

Se nés fabricarmos o seu disco indexador adicional, deve ser
adicionada uma margem de erro de + 3" a precisédo de divisdo
da mesa rotativa indexada determinada no diagrama.

DISCOS INDEXADORES ADICIONAIS

Fabricamos discos indexadores em aco ou aluminio, de acordo
com as suas especificagdes. Principalmente para placas de alu-
minio (material AIMg4.5Mn F28), nos atentamos para a auséncia
de tensado do material. Se desejado, as placas de aluminio podem
ser fornecidas anodizadas (natural ou colorido); As placas de aco
podem ser quimicamente niqueladas.

Para obter informacoes detalhadas sobre discos indexadores
adicionais, veja Bases de montagem para mesas indexadoras.

“- L 7
- -
—

e

CALCULO DO MOMENTO DE INERCIA DE MASSA
Corpo soélido:
J=O.5><raz><ma

ou
J=0.126xm_ xD?

= Raioemm
= Massa (peso) em kg
= Didmetroem m

a

O 3 o7

46

Pesos individuais (férmula aproximada):

J=11xr2xm_xn
e e

r, = Raioemm
m, = Massa (peso) em kg
n = Quantidade das massas individuais
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DIMENSIONAMENTO DA MAQUINA TC

Enviar por e mail para info@weiss-brasil.com ou simplesmente preencher o formulario online em: www.weiss-international.com

O Pedido [ Orcamento

Prezado(a) cliente,

Muito obrigado pelo seu interesse em nossas mesas indexadoras. Para projetar a sua maquina da melhor maneira possivel
para a sua aplicacdo, pedimos que vocé responda as seguintes perguntas:

Modelo

O TC120G [0 TC320T

[0 TC150T [0 TC500T

O TC220T O TC700T

O TC220T commotorBG 71 [ TC1000T
Posicoes ____

[0 Maior precisdo de parada

Cores padrao
O RAL 7035 (cinza claro)

[ Cor especial RAL (com sobretaxa)

Célculo do momento de inércia de massa total

Posicoes de montagem permitidas

D__ d zD[r ! D :.'?' D J

Vertical (aciona-
mento por cor-
reia embaixo)

Vertical (aciona-
mento por cor-
reia a direita)

Posicdo do motor de acionamento

normal invertida

e ey i

1§ o] L |
Motor lateral Motor lateral Motor embaixo Motor embaixo
interno externo interno externo

As seguintes especificacdes sobre a estrutura prevista sdo extremamente importantes para a estipulacdo do tempo de comutagao
mais curto possivel para a sua mesa TC. O célculo é realizado conforme a férmula da pagina 46 — ou entéo, deixe o calculo para nés.

Disco indexador adicional

Diametro: mm Espessura: mm
Material Al OAco outras

O Incluso na oferta e no volume da entrega [ N&o fornecer
Com base no momento de inércia de massa calculado,

vocé deseja:

O O menor tempo de comutacao possivel

O Um tempo de comutacao mais longo, de aprox. s

Dados elétricos

Acionamento

[0 Frequéncia de operacoes: Ciclos/min
(para uma frequéncia de operacdes maior que 25 ciclos/min,
recomendamos o uso do controle de mesa indexadora EF)

Motor

O Tens&o de ligacao 3 x 380 V / 60 Hz (padrdo)

O outras: V/ Hz
Freio

[J Voltagem do freio 24 V = (recomendada)

O outra: v

Recomendamos a utilizacao de relé estatico para o controle dos
motores!
[0 Contator eletrénico

(ndo é necessario no caso de controle por conversor de frequéncia EF1/EF2)
[0 Contator-inversor eletrénico

(ndo é necessario no caso de controle por conversor de frequéncia EF1/EF2)

Para perguntas técnicas

Empresa:

Nome:

Pais:

Transportador da peca de trabalho e pecas

Quantidade:
Peso por estagéo: kg
Diametro do centro de gravidade: mm

Controles EF1 /EF2 /TS 004E
(um EF2 esté incluso no valor para mesas TC700T / TC 1000T)
[d Controle por conversor de frequéncia EF1 (Lenze)
[d Controle por conversor de frequéncia EF2 (Siemens)
Interface Profibus + ProfiNet onboard
O Médulo TM 15 para interface digital 1/O
[ SIL3 (STO) - Contator do motor + aparelho de manobra
de seguranca
[0 Cartao de controle WEISS TS 004E
O Terminal PCB para 19"
[0 Suporte para cartdo
[d Caixa de protecéo para:
O Fixacao na parede traseira
O Instalacao no painel frontal
[0 Acessério para trilho DIN
O Porta frontal travavel e transparente
Inscricdo no painel frontal para cartdo de controle WEISS TS 004E
O Aleméo O Italiano O Inglés
[0 Francés [J Francés [0 Tcheco

Data de entrega desejada:
Tel: Fax:
e-Mail:
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